
 

 

ง20242 IPST-Microbox 

รายวิชาเพ่ิมเติม   ชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 2  กลุ่มสาระการเรียนรู้เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร 

ภาคเรียนที่ 2          หนว่ยการเรียน 1.0 หน่วยกิต          เวลา 40 ชั่วโมง 

 

ค ำอธิบำยรำยวิชำ 

 ศึกษาและท าความเข้าใจเกี่ยวกับการท างานของกล่องสมองกล ความสามารถและจุดเด่นของ IPST-
Microbox หน้าที่และค าสั่งจัดการกับหน้าจอ LCD อุปกรณ์เชื่อมต่อต่างๆ ได้แก่ หลอด LED ล าโพง อุปกรณ์
ตรวจจับแสงและการสะท้อน วงจรสวิตซ์ และค าสั่งควบคุมหุ่นยนต์ เพ่ือน าไปพัฒนาชุดสมองกลและหุ่นยนต์
ให้สามารถท างานตามข้อก าหนด 
 โดยให้ผู้เรียนฝึกประกอบหุ่นยนต์ เขียนโปรแกรมจัดการกับหน้าจอ LCD อุปกรณ์เชื่อมต่อต่างๆ และ
เขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ให้ท างานตามข้อก าหนดโดยใช้ชุดสมองกล IPST-Microbox 
 เพ่ือให้เกิดความรู้ความเข้าใจ ความคิดรวบยอด มีความใฝ่รู้ใฝ่เรียน มีวินัยในการเรียน และมีความมุ่ง
มุ่นในการท างาน รู้จักท าความรู้ไปประยุกต์ใช้ในการด ารงชีวิตได้อย่างพอเพียง รวมทั้งมีเจตคติที่ดีต่อ
คอมพิวเตอร์และเทคโนโลยีสารสนเทศ 
 
ผลกำรเรียนรู้ 

1. เข้าใจการท างานของกล่องสมองกล IPST-Microbox 
2. ประกอบหุ่นยนต์และเชื่อมต่อกับเครื่องคอมพิวเตอร์ได้ 
3. อธิบายความหมายของค าสั่งจัดการหน้าจอ LCD ได้ 
4. เขียนค าสั่งจัดการหน้าจอ LCD ตามข้อก าหนดได้ 
5. บอกหน้าที่ของอุปกรณ์เชื่อมต่อชนิดต่างๆ ได้ 
6. เขียนค าสั่งควบคุมอุปกรณ์เชื่อมต่อตามข้อก าหนดได้ 
7. อธิบายความหมายของค าสั่งควบคุมหุ่นยนต์ได้ 
8. เขียนค าสั่งควบคุมหุ่นยนต์ตามข้อก าหนดได้ 

 

หน่วยกำรเรียนรู้ 

ระยะเวลำ เนื้อหำกำรเรียน 
ก่อนกลางภาค หน่วยที่ 1 กล่องสมองกล IPST-Microbox เบื้องต้น 

หน่วยที่ 2 การจัดการกับหน้าจอ LCD 
หน่วยที่ 3 การจัดการกับอุปกรณ์เชื่อมต่อ 

หลังกลางภาค หน่วยที่ 4 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ 
 



แหล่งเรียนรู้เพิ่มเติม 

 1. เว็บไซต์ส าหรับจัดการเรียนการสอน ipst.nattapon.com 

 2. หนังสือเรียน “คู่มือการใช้งานกล่องสมองกล IPST Microbox SE” 

 
 
 
 
 

หน่วยที่ ชื่อหน่วยกำรเรียนรู้ 
ผลกำร
เรียนรู้ 

สำระส ำคัญ 
เวลำ 

(ชั่วโมง) 
น้ ำหนัก 
(คะแนน) 

1 กล่องสมองกล IPST-
Microbox เบื้องต้น 
 
 

ข้อที่ 1,2 - สมองกลและหุ่นยนต์เบื้องต้น 
- IPST-Microbox 
- การประกอบหุ่นยนต์ IPST-
Microbox 
- การเชื่อมต่อ IPST-Microbox 
กับเครื่องคอมพิวเตอร์ 

4 5 

2 การจัดการกับหน้าจอ 
LCD 
 
 

ข้อที่ 3,4 - การแสดงผลข้อความบน
หน้าจอ LCD 
- ค าสั่งจัดการกับข้อความ 
- การแสดงกราฟิกบนหน้าจอ 
LCD 
- ค าสั่งจัดการกับกราฟิก 

6 10 

3 การจัดการกับอุปกรณ์
เชื่อมต่อ 
 
 

ข้อที่ 5,6 - แผงวงจรหลอด LED 
- แผงวงจรวงจร LED8 
- แผงวงจรล าโพงเปียโซ 
- แผงวงจรสวิตซ ์
- แผงวงจรตรวจจับแสงและการ
สะท้อน 
- แผงวงจรตรวจจับอุณหภูมิ 
- แผงวงจรตัวต้านทานปรับค่าได้ 
- การใช้ค าสั่ง knob() 

8 15 

สอบกลางภาค 2 20 
4 การเขียน

โปรแกรมควบคุม
หุ่นยนต์ 

ข้อที่ 7,8 - การขับเคลื่อนมอเตอร์เบื้องต้น 
- การปรับแต่งหุ่นยนต์ให้เดินตรง 
- การเดินในรูปแบบต่างๆ 

18 30 

โครงสร้ำงรำยวิชำ IPST-Microbox 
รหัสวิชา ง20242        ชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 2             ภาคเรียนที่  2                เวลา  40  ชั่วโมง           
ประเภทวิชาเพ่ิมเติม   คะแนนเต็ม   100  คะแนน   อัตราส่วนคะแนนระหว่างเรียนกับปลายภาค    80 : 20 

 



หน่วยที่ ชื่อหน่วยกำรเรียนรู้ 
ผลกำร
เรียนรู้ 

สำระส ำคัญ 
เวลำ 

(ชั่วโมง) 
น้ ำหนัก 
(คะแนน) 

- หุ่นยนต์บังคับจากสวิตซ์ 
- หุ่นยนต์หลบหลีกสิ่งกีดขวาง
ด้วยการชน 
- หุ่นยนต์เคลื่อนที่ในเขาวงกต 
- หุ่นยนต์ซูโม่ 
- หุ่นยนต์เดินตามเส้น 
- หุ่นยนต์ตัดสินใจตามเส้นตัด 
- การสร้างเมนูเรียกใช้โปรแกรม 

สอบปลายภาค 2 20 
รวม 40 100 

 

 

 

 


